
デモカーデータ

※路⾯からフェンダーアーチまでの⾼さ

〇DSC PLUS設定データ

・固定モード

・オートモード

初期値︓2
初期値︓2
初期値︓05
初期値︓15

・MAP制御モード

コメント・備考

設定項⽬
変更レベルフロント　(F_)

変更レベルリア　(r_)
停⾞時判定（GL）
変化量判定（GC）

CH2

リア︓

○⾞⾼

〇ノーマル⽐

〇バネレート

リア︓

リア︓

リア︓ kgf/mm

mm

mmフロント︓ mm

フロント︓ mm

フロント︓ kgf/mm

メーカー︓

年式︓

商品名︓

⾞種名︓

グレード︓

フロント側 フロント側 フロント側 フロント側 フロント側

⾞速(SP)
FL
RL

FR
RR

加減速G(FG)
旋回G(LG)

モード

初期値 値

SET1 SET2
(CH)1 (CH)2 (CH)3 (CH)4 (CH)5 (CH)1 (CH)2 (CH)3 (CH)4 (CH)5

駆動⽅式︓

コード︓

CH3 CH4 CH5
街乗り スタンダード 街乗り ⾼速

DAMPER ZZ-R SpecDSC PLUS セッティングデータシート

⾞速連動 80km/h
CH1

型式︓

街乗り ソフト ワインディング街乗り ハード

○タイヤサイズ

○ホイールサイズ

フロント︓ リア︓

フロント︓


